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Sistemas de Informacdo Geografica — Analise de Dados

Dados / informacdo + Conhecimento = Decisdo

Ciclo de actuagao

PDCA

Agriculturade Precisdo — Ciclo de melhoria continua alimentado por dados

Tecnologias (ndo sendo o cerne, sdo importantes!)

- GPS-Posicionamento, cartografia

- GIS—Gestdo da informacédo

- Cartografia da Colheita —Medigdo da variabilidade espacial

- Sensores do solo—condutividade eléctrica EM38 — Medi¢do da variabilidade espacial
- Sensores da planta —Detecgdo remota — Medi¢do da variabilidade espacial

- VRT - Tecnologia de taxa varidvel —Actuagdo diferenciada

- Condugdo assistida e automatica por GPS

Primeira fase - Medi¢do da variabilidade

- Cartas de produtividade

- Cartas de condutividade eléctrica do solo / carta de solos

- Cartas de indices de vegetagdo (NDVI)
-Redesde sonsores / robots

Vinbot.eu
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Vinbot.eu

/ Condutividade Eléctrica do Solo

Tecnologia de Taxa Variavel VRT

Baseado em mapas )
As applied map

“Registo de distribuigéo

display/processor

_controller
controller output
i

Control map generation

- Y-

VRT Tecnologia de Taxa variavel
O que se pode gerir espacialmente?
- Fertilizagdo

- Rega

Tratamentos fitossanitario

Candpia (poda, monda, )

Densidade de plantagdo

Variedades, etc.

- COLHEITA — Controlo de maturagdo e selectividade
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Case Studies

7.5% water savings or
7,100,000 gallons over 5 years

{usng 8 igations of | nch s abase)

8.1% water savings or
14,260,000 gallons over 5 years
)

{2sng 8 igatons of 1 inch a5 3 base)

36% water savings or
14,154,000 gallons over 5 years
)

(usng 8 rigaions of 1 inch o5  base)

Screven Courty, Georgia
87 acre field
VRI controls on all spiinklers and end gun.
Some zonesrequire exta water.

Cook County, Georgia
160 acre field
VRI controls onlastspan, overhang, end
gun. Novaricblerates -just on oroff,

Colauitt County, Georgia
32 acee field
VRI controls on all sprinklers and end gun.

Tecnologia de Taxa Variavel VRT

Baseado em sensores —real time

=

As applied map

variable-rate
drive

Ciclo de actuagao —temporeal - N

MAPh SMART

Precision Farming

Ciclo de actuagao —tempo real - Infestantes
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Conducao assistida e automatica por GPS

Controlo da LT — swath control

Taxa de sobreposicdo (sem RTK)
- convencional:10 %

- condugdo assistida: 5%

- condugdo automatica: 2%

Diferencial de receita bruta (e.g.): custo total da adubagdo x5%

Custo do equipamento (aprox.) 1700 €

Conducao assistida e automatica por GPS
Conducdo assistida e automatica por GPS RBC

Funcionamento
Taxa de sobreposigdo (sem RTK)

- convencional:10 %
5% (C )-8%

condugdo assistida: 5%
- condugdo automatica: 2%

A

SISTENA DE BALIZAMENTO
ELECTRONICO

Condugdo assistida por GPS Conducdo automatica por GPS

Custo 1700 4500

Custo aplicacdo €¢/ha 60 60
Sobreposicio -5% -8%

T e Reducio custo aplicacio €/ha 3 18
x — i A Break-even (ha) 567 938

N . m/»m —— Operacées /ano 2 2
- Vida dtil 10 10
Break-even (ha) 28 47

Sem contabilizar ganhos agronémicos e ambientais
Nem aumento horas de trabalho, cansaco operador, melhor aten¢éo do operador,
maior vel de trabalho, etc.




